PRODUCTS

i SMX

Bezpeénost pro stroje a zarizeni




Produktova frada SMX je tou spravnou odpovédi na pozadavky norem kladené na bezpecCnost
stroju a strojnich zafizeni.

Bezpecnost s vyhledem do budoucnosti s

produkty SMX spolecnosti BBH Products!

Bezpecény provoz svételnych zavor, monitorovani dvefi a zamku, nouzové vypnuti, dvouruéni
ovladani nebo dokonce bezpecné ovladani pohybu s monitorovanim rychlosti a polohy v
rezimu vice os: fada produktl SMX fesi jednoduchym, rychlym a ekonomickym systémem
VasSe bezpecnostni pozadavky.

® Rozsah platnosti az do Pl e v souladu s normou ISO / CSN EN 13849

® Ridici jednotka Safe Logic, certifikovana podle pfilohy IV nové smérnice O strojnich
zafizenich 2006/42/ES

® Integrované funkce monitorovani bezpeénosti podle normy CSN EN 61800-5-2
® Modularni koncepce

® Rozhrani pro vSechny bézné dostupné primyslové sbérnice



. 3000 BEZPECNOSTNICH PRIKAZU PRO RiDICI SYSTEM

. 226 BEZPECNOSTNICH FUNKCi S TYPOVYM SCHVALENIM
B ZABEZPEGENA KOMUNIKACE
. VYSOKY STUPEN ROZSIRITELNOSTI

. KOMPLETNi SADA FUNKCIi SPLNUJICICH BEZPECNOSTNi NORMY



VHODNY PRO KAZDOU APLIKACI!

SafePLC® naplnuje princip pokrocilé bezpeénosti Safety advanced®

Realizace nové evropské smérnice pro
stroje a zafizeni je diky bezpecnostnimu
fidicimu systému SMX aZ neskutecné
snadna.

Produktova rada SMX je snadno rozSifitelna
a snadno integrovatelna do standardnich
fidicich systému pomoci komunikaénich
rozhrani.

Jednoducha bezpecénostni logika vstupl a
vystupl, systém kontroly bezpecnosti pro
stfedné velké stroje s az 230 vstupy a
vystupy a s 12 osami nebo komplexni feseni
az pro 40 dalkové ovladanych bezpec-
nostnich modull: SMX poskytuje optimalni
feSeni kazdého pozadavku tykajiciho se
zajisténi bezpecnosti.

SMX Compact —
Pro¢ pouZivat téZkopadné reSeni s velk

Logicka funkce
“50 Bezpecny ruéni rezim

= Bezpe&na poloha ve vztahu
&+ | k vysce a rychlosti

SMX Compact / SN — bezpecné feseni pro pripad, kdy standardni reseni
jsou na hranici svych moznosti! Komplexni bezpecénostni aplikace ¢asto
presahuji moznosti vestavénych bezpecnostnich prvkli ovladani pohonu.
Produktova fada SMX Compact / SN zajistuje feseni i vysoce naroénych
Ukolu pro zajisténi bezpeénosti. Bezpe¢né monitorovani polohy, viceosych
funkci, detekce kolizi, detekce bezpeéné vzdalenosti — produktova fada
SMX Compact / SN s bezpecnou komunikacni primyslovou sbérnici za
podpory F-Host fesi tyto problémy.

Komunikace s hlavnim fidicim programem je zajiSt€na pomoci bezpeénych
protokolu jako FSoE nebo PROFISAFE. Bezpectné provozni hodnoty
otacek, polohy, brzdné vzdalenosti, sméru a toivého momentu jsou k
dispozici hlavnimu fidicimu programu k dalSimu zpracovani. Pokud je to
nutné, zafizeni reaguje do 3 ms na bezpecnostni pozadavky monitorované
| soucasti stroje i bez komunikacni sbérice.

Bezpecna komunikace
nadfazena vSem systémum
pro rezim ochrany proti kolizi
apod.
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SMX Compact poskytuje feSeni pro h
bezpecné. Vyhody jednotky Comp. = o
zapotfebi mit v zasobé fa TR o —
- zajisténi kazdé pozad e }:_,ra‘::l_:,
stejne,snadn o 54;& Bezpecna kontrola
“'/ L =y vy$ky a rychlosti
SMX Compact SN
- ZJEDNODUSTE BEZPECNOST SVYCH
EOHONU
Rizené jednotky SMX pro monitorovani bezpecnych
pohon(

|}

Detekce bezpecné
vzdalenosti pro snizeni
rezervnich vzdalenosti

. Poloha bezpe&né vysky
(#= | uvolniosuZ

Detekce bezpecného zatizeni

Logicka funkce .»
Bezpecny ruéni rezim -
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Logické ovladani SMX

je skutec¢né tim nejlepsSim reSenim pro kazdy bezpecnostni pozadavek!

Pomoci integrovanych funkci pro
zpracovani digitalniho signalu, jako napf. na
senzorech, ovladacich prepinacich nebo
rozpojovacich vedenich, mize byt typicky
bezpecnostni pozadavek vyfeSen velmi
pohodiné. AvSak SMX nabizi mnohem vic!
Bezpecné monitorovani pohybu i v téch
nejnarocnéjSich podminkach neni pro SMX
Zzadny problém.

Firmwarové kontrolni funkce s mnoha
dalSimi rozSifujicimi funkcemi ovéfenymi v
praxi zajiStuji jednoduchou a transparentni
realizaci kazdého takového pozadavku.

ZvysSovani bezpecnosti je pro SMX
samoziejmosti. Bezpecny pohyb v téch
nejobtiznéjSich podminkach zvlada SMX
dokonale.

Jedno feSeni pro vsechny pozadavky v oblasti bezpecnosti stroju.
SMX 100 je idealnim fesenim pro zajisténi bezpecnosti malych a stfedné
velkych strojd. Diky az 230 vstuptdm/vystuptm, 12 bezpecnostnim
osam, 3000 pfikazim fidiciho systému a vice nez 280 typové
schvalenym bezpecnostnim funkcim systém zajisStuje dokonce i
bezpecnost komplexnich obrabécich center a obrabécich strojl, a to
jednoduseatransparentné.

Modulérni struktura produktové rady SMX100 se zékladnimi moduly v
rdznych velikostech, s rozsifujicimi jednotkami vstupl a vystupl
a s technologickymi zafizenimi umoziuje systému SMX100 pokryt celé
spektrum pozadavku na zajisténi bezpecnosti strojli a zafizeni.

Bezpecnostni fidici systém SMX 100

— usporna univerzalni jednotka

- Monitorovani == Monitorovani rychlosti
S8 a zajisteni dvefi &+ |podle reZimu az pro 12 os

#"| Logicka funkce
Bezpecny ruéni rezim =
.} Bezpecny automaticky rezim =

=== 1 Mistni rozsifitelnost systému
| az na 8 fizenych jednotek

Bezpecné vstupy/vystupy také nejsou zadny problém. A pokud je pozadovano feseni
bezpecnostipro obrabécistroje a linky s velkym mnozstvim pohon(, kratkymi reakénimi
¢asy nebo zajisténi komplexni funkénosti i pii vysokém poctu délkové ovladanych
vstupnich/vystupnichmoduld, produktové fada SMX100/ SN nabizispravné feseni.
Jako bezpecnostnifidicijednotka zaloZzena na rGznych prdmyslovych sbérnicich na bazi
Ethernetu (PROFINET, EtherCAT, Industrial Ethernet) predstavuje SMX 100 SN spole¢né
se vstupy/vystupy a technologickymi fizenymi jednotkami mimofadné vykonnou a
snadno programovatelnou platformu téméf pro véechny bezpeénostniaplikace.

Architektura distribu¢niho systému fady SMX 100 SN s fidicim systémem,
vstupy/vystupy a technologickymi moduly umozriuje vysoky stupenrozsifitelnostiazna
1000 vstupl/vystupd, 40 podfizenych systému a rovnéz velké mnozstvi pohonti os.
Integrovani do celkové struktury standardniho fidiciho systému je snadna diky
konfiguracnimusoftware, ktery je k dispozicijako soucést systému.

SMX 100 / SN
Nezavisla platforma bezpecnostni
fidici jednotky

Monitorovani klidu, pohybu _B Monitorovani
| @ |V zavislosti na rezimu a zajisténi dvefi

Decentralné
prumyslovou sbérnici Ethernet

la
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Logicka funkce =
——  Rozsifitelnost systému [Bezpecny rucni rezim
=T a7 na 40 fizenych jednotek Bezpecny automaticky rezim .‘
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Safe PLC® / snadna programova bezpecnost
Safe PMT® / pro bezpecnou parametrizaci

Definice vstupi

LAYV
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Ovladaci spinace asnimace

VSechny ovladaci spinade a snimace, jako jsou
tlacitka, nouzové vypinace, dvourucni ovladani,
zarizeni pro blokovani dvefi, svételné zavory,
skenery apod., jsou poskytovany jako
pfeddefinované funkéni prvky. Jednoduchou
funkci ,Tahni a pust” lze tento funkCni blok
snadno vlozit do periferniho kontextového menu.
Po prostém dvojkliknuti se nabidne odpovidajici
nastaveni parametrd funkci zafizeni. Po vybéru
vstupniho signalu se pfipojeni k terminalu zobrazi
graficky.

Konfigurace prevodnik

Pro zajisténi bezpeéné rychlosti a nebo polohy
jsou zapotfebi jeden nebo dva pFfevodniky v
zavislosti na poZadované urovni bezpeé&ného
vykonu nebo bezpelnostni uUrovné. Pro
konfiguraci typu kodéru, technologie, rozliSeni,
korekce a také pro parametry osy je k dispozici
rozsahlé menu s velkym mnozstvim pomocnych
nastaveni.

Rozhrani senzoru

Volba zarizeni

Ovladani modulu

Toto kontextové menu provazi uzivatele pfi
konfiguraci modulu. Zacina se vybérem zakladni
jednotky, ktera se nasledné rozSifi podle jejiho
nabizeného pfislusenstvi.

Snadné programovani

Programovani se provadi v programovém editoru
na bazi logického schématu, v ném jsou vstupni a
vystupni prvky redukovany na prosté logické
signalni bloky. TotéZ plati i pro monitorovaci
funkce. Programovani se provadi jednoduchou
kombinaci téchto prvkd pfimo nebo
prostrednictvim logickych prvku.

To znamena, Ze i komplexni monitorovani funkci
pohybu Ize realizovat pouZitim pouze jednoduché
funkce ,Tahni a pust“ z nabidky menu pro
dohledové funkce. Staci dvakrat kliknout na tuto
funkci a kontextové menu pro parametrizaci se
otevie. Takto se programovani a nastaveni
parametru stava velmijednoduchou operaci.



Logické vyvojové schéma
— programovaci editor

Programovani orientované na logické schéma s
logickymi prvky. Vstupni funkce a funkce
monitorovani pohybu lze kombinovat pomoci
logickych prvku. To dokonce umoziuje
monitorovani rychlosti a poloh v reZzimech s vice
osami.

Blokové funkce

Preddefinované a schvalené funkce mohou byt
prevzaty z knihovny klienta nebo je mozné do
knihovny klienta definovat a ulozit nové funkce.

Monitorovacifunkce

Vykonné funkce pro monitorovani pohont, jako
napf. bezpe€ného omezeni rychlosti, bezpec-
ného rozsahu polohy ¢&i rychlosti, bezpeéné
indikace sméru atd. Parametry téchto funkci Ize
nastavovat prostym dvojklikem, ktery otevie
urCité kontextové menu. Pfitom je uc€inné
podporovan vybér spravnych parametrd.

Zahrnuty jsou vSechny funkce pro monitorovani
pohon( v souladus CSN EN 61800-5-2.

Schéma funkci

- ,'.F‘:
=11
1
£l

3

L

<

il

& |

Programovaci software Safe PMT®

Vratte se k systému s jedine¢nou
pfizpUsobitelnosti a zvolte si pozadované
parametry nebo volné naprogramujte své
bezpelnostnifeseni.

Softwarovy nastroj Safe PMT® byl vytvofen na
zakladé praktickych zkuSenosti. Vasi
bezpec€nostni technici tak budou mit nastroj, s
jehoz pomoci budou schopni vytvofit pfisluSnou
knihovnu pfedem ovéfenych bezpelnostnich
aplikaci. Pfi pouziti nastroje Safe PMT® poté
staCi rozhodnout, ktery parametr (blokovani dvefi
ano/ne, omezeni monitorovani klidového stavu,
bezpecné snizena rychlost atd.) pro inspektory,
techniky nebo udrzbafe je potfeba kontrolovat a
ménit. Bezpelnostni technik stanovi zakladni
logiku, ktera bude kalibrovana nebo nastavena
pro individualni stroj v pfedem stanoveném
rozsahu. Pro konkrétni stroj staCi zvolit
bezpecénostni aplikaci z knihovny, poté se potvrdi
zménéné parametry — a k dispozici mate spravné
bezpecnostni feSeni, které bude navic v souladu
s normami a technickymi pfedpisy. Nedovolena
manipulace neni mozna, stejné jako prekrocCeni
prahovych hodnot.

USetfite Cas pfi programovani pfislusného
programového bloku. Minimalni ¢asy pro servisni
zasahy jsou zaru€eny a vypadkim predchazi
bezpec€nostni fidici systém.

S me '-rhlg




BezpecCnostni ridici systém SafePLC®

naplnuje princip pokrocilé bezpeénosti Safety advanced®

Diky integrovanym technologickym funkcim freSi
produktova fada SMX otazky Vasi bezpe€nosti velmi
snadno. Nabizi rozsahlou knihovnu funkci pro
prednastaveni snimac¢li a ovladacich spinacu
(vstupni zarizeni) nebo pohonl a odpojovacich
kanall (vystupni zafizeni). Navic vSak také poskytuje
komplexni preddefinové funkce pro bezpecéné
monitorovani pohonut. Jednoduchym logickym
spojenim monitorovani vstupl, pohont a vystupnich
funkci Ize vybudovat komplexni bezpeénostni funkce
pomérné rychle, jednoduse a transparentné. VSechny
funkce jsou koncipovany velmi obecné, coz umoznuje
vyuziti témér vsech typu pouzitelnych snimacu,
kodért, pohont a ovladaci dostupnych na trhu.
Nezavisle na typu pohonu, at uz je ovladany
elektricky, vektorové nebo kmitoltové, pripadné
pneumaticky nebo hydraulicky, poskytne jednotka
SMX vzdy nejlepsi feSeni pro komplexni bezpecné

Snimac¢/pohon

Bezpecnostni funkce pro provoz snimaci/pohon(
nabizeji velmi uzite€né usnadnéni programovani.
Neni nutné travit dlouhy Cas logickym / ¢asovym
srovnavanim vstupnich vedeni snimacl zajistujicich
bezpetnost. Misto toho si sta¢i jenom zvolit
pozadovanou konfiguraci z nabidky vstupniho
zafizeni, ktera bude bezpecné ovladana fidici
jednotkou SMX. V programovacim editoru se kazdé
vstupni/vystupni zarizeni, které muze zastupovat i
komplexni funkce, zobrazi jen jako jednoduchy
logicky vstupni nebo vystupni signal.

ovladani kazdého stroje nebo zafrizeni.

Oznaceni

Funkce

Parametry

1 nebo 2 vstupni signaly, logické a volitelné i casové vyhodnoceni vstupnich

Rozpinaci/spinaci kontakty vstupniho signalu:

signal v programovém editoru

(’_\J Potvrzovaci tlaéitko | kanald, volitelny reset po spusténi nebo aktivaci. 1 nebo 2 spinaci kontakty, volitelné: testovaci pulsy, test pri
S Redukce na 1 logicky signal v programovém editoru spusténi, reset
” = o L . v x . . .
e 2 G { ne,b? 2 V.Stum," signaly, Iog|9k§ 2 volltelnell K20V vythnocenl VStLI.pnIS:h 1 nebo 2 spinaci kontakty, volitelné: testovaci pulsy, asové
fa\ Nouzové vypnuti kanalu, volitelny reset po spusténi nebo aktivaci. Redukovano na 1 logicky A Ly p oy = S
-/ P 2 A monitorovani vstupnich signald, test pffi spusténi, reset
~ signal v programovém editoru
D o - . - N x ;% - . .
n o o3 1, 2,n?b° 3 vstL}pnl signaly, IC{chKe 2 volltelng pc2SOVS) vyhgdnocenl Vs.tquCh 1, 2 nebo 3 spinaci kontakty, volitelné: testovaci pulsy, ¢asové
li Monitorovani dveri kanalu, volitelny reset po spusténi nebo otevieni. Redukovano na 1 logicky 5 i 5 A P st
o o monitorovani vstupnich signall, test pffi spusténi, reset

Dvouruéni ovladani

2 nebo 4 vstupni signaly. Monitorovani vstupnich signalti v souladu s CSN EN
574. Schvalena funkce dvouruéniho ovladani. Redukovano na 1 logicky signal
v programovém editoru.

2 spinaci kontakty nebo 2 rozpinaci kontakty
Volitelné testovaci pulsy

Koncovy spinaé

1 nebo 2 vstupni signaly, logické a volitelné i casové vyhodnoceni vstupnich
kanalu, volitelny reset po spusténi nebo otevieni. Redukovano na 1 logicky
signal v programovém editoru

Rozpinaci / spinaci kontakty vstupniho signalu, 1 nebo 2 spinaci
kontakty, volitelné: testovaci pulsy, €asové monitorovani vstupnich
signald, test pfi spusténi, reset

Svételna zavora

1 nebo 2 vstupni signaly, logické a volitelné i casové vyhodnoceni vstupnich
kanall, volitelny reset po spusténi nebo otevieni. Redukovano na 1 logicky
signal v programovém editoru

1 nebo 2 spinaci kontakty nebo 1 nebo 2 rozpinaci kontakty,
volitelné: testovaci pulsy, ¢asové monitorovani vstupnich signald,
test pfi spusténi, reset

Prepinac rezimu

2 nebo 3 vstupni signaly, logické vyhodnoceni vstupnich kanald
Redukovano na 2 respektive 3 vystupy

2 nebo 3 vstupni signaly
Volitelné pfifazeni testovacich pulst

Skener

1, 2 nebo 3 vstupni signaly, logické a volitelné i ¢asové vyhodnoceni vstupnich
kanalu, volitelny reset po spusténi nebo otevieni. Redukovano na 1 logicky
signal v programovém editoru

1, 2 nebo 3 spinaci kontakty, volitelné: testovaci pulsy, Casové
monitorovani vstupnich signall, test pii spusténi, reset

Bezpecnostni rohoz

1 nebo 2 digitalni nebo analogové vstupni signaly. Volitelna urover aktivace, Ize
pouzit napétovy nebo proudovy signal. Volitelny reset po spusténi nebo aktivaci.
Redukovano na 1 logicky signal v programovém editoru

1 nebo 2 analogové nebo digitalni vstupy signalu, nastavitelné:
reak&ni body, Gasové monitorovani vstupnich signall, test pfi
spusténi, reset

start (@)
("\ Tlacitko start Volitelna funkce pro reset anebo test po spusténi anebo reset alarmu Volitelné: reset, reset logiky, reset alarmu
Vst
a
E .* ‘U Muting Funkce pro deaktivaci svételnych zavor Volitelné: reset, reset logiky, reset alarmu
52

Uvolriovaci tlacitko

1 nebo 2 vstupni signaly s logickym a ¢asovym monitorovanim signall, vstup
pro ,spina¢ mrtvého muze - deadman"

Rozpinaci/spinaci kontakty vstupniho signalu, 1 nebo 2 spinaci
kontakty, volitelné pfifazeni testpulzu, volitelny test pfi spusténi,
volitelny reset

Tlacitko reset

Monitorovany vstup pro vynulovani alarmu nebo vynulovani stavu logiky

Volitelny test pfi startu, reset logiky anebo vynulovani alarmu,
volitelné prirazeni testpulzl

Vystupni relé

Volitelné jednoduché nebo redundantni vystupni relé do jednoho bezpe¢ného
vystupniho kanalu. Volitelné monitorovani zpétné vazby externich relé nebo
stykacl. Redukovano na 1 logicky signal v programovém editoru

Jednoduchy nebo kombinovany rezim, volitelné monitorovani
zpétné vazby — externich kontaktl, nastavitelna doba prodlevy,
monitorovani externich kontaktul

Dvoupdlovy vystup
(odpinany +/-)

Volitelnd kombinace parového dvoupoélového vystupu (+/-). Volitelné
monitorovani zpétné vazby, od relé nebo stykace s externé napajenymi
kontakty. Redukovano na 1 logicky signal v programovém editoru

Jednoduchy nebo kombinovany rezim, volitelné monitorovani
zpétné vazby, nastavitelna doba prodlevy, monitorovani externich
kontakt(

Digitalni vystup

Bezpecny digitalni vystup. Volitelné monitorovani zpétné vazby, od relé nebo
stykacl s externé napajenymi kontakty. Redukovano na 1 logicky signal v
programovém editoru

Volitelné monitorovani externich spinanych zafizeni, zpétna vazba
Nastavitelna doba prodlevy, monitorovani externich kontaktd




»Bezpeénostni funkce pro monitorovani pohon v souladu s CSN EN 61800-5-2
— bezpecnostni fidici systém zcela naplnuje moderni pozadavky“

Konvenéni bezpeénostni logicka zafizeni jsou omezena jen na zpracovani
prosté logiky, resp. na velmi omezené zpracovani dat pomoci systémul na
zpracovani textl. Bezpec¢né monitorovani pohonu v souladu s novou
evropskou Smérnici o strojnich zafizenich, ktera se uplatriuje od konce roku
2009, je velmi tézké realizovat pomoci stavajicich zafizeni ve standardnim
provedeni. Naopak produktova fada SMX nabizi plnou bezpeénost i do
budoucnosti. Pomoci funkci firmwaru mohou byt pro bezpe¢né monitorovani

pohon a realizace je rychla a velmi efektivni. Ato zcela nezavisle na zvolené
technologii pohonu. SMX nabizi véechny funkce v souladu s CSN EN 61800-
5-2 pro monitorovani pohonu a také rozsifené funkce provérené praxi a
rovnéz mnohem efektivnéj§i zplsob programovani. At uz se jedna o
jednoosa nebo viceosa zafizeni, jednoduché pohony, naro¢né servopohony,
elektrické, hydraulické nebo pneumatické pohony, firmware s
bezpecénostnimi funkcemi je snadno pouzitelny a zaru€uje plnou bezpecénost

pohonu vyuzity jak konvenéni, tak zejména nové bezpecnostni funkce idobudoucna!
Zkratka |Ucel Funkce Rozsirené bezpecénostni funkce SMX
.. q Monitorovani sniZeni rychlosti a vypnuti privodu elekirické energie po zastaveni P (i i a q
ssX flezpecne zastaveni | (ss1) nebo monitorovani snizeni rychiosti a SOS po zastaven (SS2). '\K"rcl’\;‘lf:”z"fm";f’eﬁk;;a';er';‘r’n?:rcl’gf‘,:"('knvka -
Odpovida stop-kategorii 1 nebo 2 v souladu s normou CSN EN 60204-1 P P
Bezpecné zastaveni " oA T PP Monitorovani rychlosti nebo relativni polohy
SOS provozu Monitorovani klidového stavu pfi aktivnim motoru Volitelng rychly kanal (2 ms do vypnuti vystupu)
SLA Er?/f:a?:r?ie omezene Monitorovani omezeného zrychleni Hodnotu filtru zrychleni Ize parametrizovat
BT Volitelné monitorovani zpomaleni snizené rychlosti, pokud
SLS chFI)ost Monitorovani omezené rychlosti je aktivni
i Hodnotu filtru rychlosti Ize parametrizovat
_— ¢ Volitelny moment reakce nebo rozsah monitorovani
SLT Eenggny omezeny Monitorovani meze krouticiho momentu/sily Soucet dvou parametrizovatelnych hodnot je mozny
routici moment A -
Filtr 1ze parametrizovat
— s Kiivku zpomaleni Ize parametrizovat (kfivka S)
SLP Belz %ecne omezent Monitorovani absolutni cilové polohy Monitorovani brzdné drahy, monitorovani kiivky rychlosti viici poloze,
ROCLY monitorovani zmény vzdalenosti v zavislosti na aktugini rychlosti
gt e Monitorovani bezpeéné minimalni a maximalni polohy, volitelné Monitorovani kfivky rychlosti / polohy, pfi pfiblizeni se k
=L Eszpetusinsanipelony monitorovani rychlosti, drahy k minimalizovani prejeti mezni poloze pouZiti parametru zrychleni
=T Bezpecny mezni " i R P . - Monitorovani sméru, maximalni pohyb v opaéném smeéru
g SLI prirtstek Monitorovani dodrzovani nastavené velikosti kroku pfi pohybu Ize parametrizovat
SDI
IE SDI Bezpecny smér Monitorovani nezadouciho sméru pohybu motoru Maximalni pohyb v opaéném sméru Ize parametrizovat
SECle Aktivni monitorovani brzdy, volitelné monitorovani brzdy,
l_ o) J SBC Bezpecné ovladani brzd | Bezpecné ovladani a monitorovani externi brzdy funkce zkougky brzdy
SCA el o el e e S T AR el 6 CERE e Volitelné inverzni monitorovani rozsahu, volitelné monitorovani
V'I' § SCA Bezpecnostni rozsah — éjn 'pv'stu ofl et p g rychlosti v oblasti volitelné kfivky rychlosti a polohy, nastavitelné
i ¢ pecny vystup 9 parametry pro monitorovani pfiblizeni se k mezim rozsahu
SSM
Monitorovani bezpe¢né | Pokud jsou otacky motoru niz$i nez nastavena hodnota, je q - ) .
'l: SSM rychlosti generovan bezpeny vystupni signal Mezni hodnota otacek, hodnotu filtru Ize parametrizovat
SAR R h by ¢néh Monit ani dodrzovani hleni mot amci ifike ych
v ozsah bezpe¢ného onitorovani dodrZovani zrychleni motoru v ramci specifikovanycl q e ) .
& SAR zrychleni e e Mezni hodnota otacek, hodnotu filtru Ize parametrizovat
:ECS St A
3 a . . q av snimace
L L= J ECS Stav enkodéru Chybovy status senzoru rychlosti/pozice Polohové regulace v rezimu 2 snimaci
PDM . P . . . .
E‘, i PDM Muting odchylky polohy | Muting odchylky monitorovani polohy ve 2senzorovém rezimu ':Etti'\‘llgg:inégg Sl Etem il Vs, welliEting
SBT[@)
- Bezpecnostni zkouska Bezpecné monitorovani a zkouska externiho mechanického Vstupni signal to¢ivého momentu, testovaci rezim,
& = | T e (e
rzd brzdového systému nebo interni motorové brzdy 1 nebo 2 brzdy
SAC ~ . A . e - o v . . ~ . . - 21
: SAC Bezpecnostni kontrola Porovnava analogové vstupni signaly vici nastavenym mezim nebo | Funkce pro bezpeénost analogovych provoznich signalt
e analogového signalu rozsahtim pro zatizeni, to¢ivy moment apod.
b Rozsah bezpecné Nejen rozsah rychlosti, ale i zrychleni a tolerance pro
74 Z| ] e - a j Z: i, iz i
L%J SR rychlosti oI e gl @ ilest] kratké prekroceni definovaného rozsahu
STR B - h
(\ STR eepechyiozse Monitorovani bezpe¢ného rozsahu toc¢ivého momentu Tuto funkci Ize kombinovat s rychlosti a smérem
tocivého momentu
= B ¢na teplot: Tato funk tze byt Zit: becné it ani
e ezpecna teplota q aq s ato funkce muze byt pouzita pro obecné monitorovani
[_@_ SMT o Monitorovani teploty motoru nebo jiné teploty teploty
e Muting di tik Vi ti al icely sefizovani Ucely odjeti d
uting diagnostiky . ’ : " 'ypnuti alarmu pro Ucely sefizovani, pro Ucely odjeti do
@ ACS analogového signalu Vypnuti alarmu diagnostiky analogového vstupu vjchozi polohy
i Muting diagnostiky Vypnuti alarmu pro rezim sefizovani nebo pro obecné
L @ j ICS vstupnich prvka Vypnuti alarmu diagnostiky digitalniho vstupu pouziti
use Muting d ickéh Vi ti di tiky, dokud nedojde k aktivaci
uting dynamického for . . I g . q 'ypnuti diagnostiky, dokud nedojde k aktivaci
& DIl snimace, enkodéru Viimiuill Gl ol Ve pillio SliEE el pealmlie bezpecnostni funkce na vstupu snimace (rychlost, poloha)
PRF| . . . . ~ o x -
-.DD PRF Funkce referenéni Automatické nastaveni bezpe¢né hodnoty enkodéru na statickou Nastavuje polohovou odchylku snimace vici druhému
polohy pozici absolutnimu snimadi zvolené polohy
= p Adresované hodnoty bunék s funkci matice X/Y. Hodnota
SMF 2;?:;? Eezastiea| Bezpecnostni matice s adresovanymi burikami buiiky muZze byt pouzita pro spusténi nastavené funkce
(pohyb v ose Z apod.)
q B2 R A Funkce pro nastaveni statického enkodéru na provedené
Kompenzace externiho | Automaticka korekce hodnoty polohy, offset snimace polohy je K 3 2 ot &
=08 snimace, enkodéru bezpeéné napasovan na nové podminky S 2l (222 MOVETD PR e, R
g nova HOME pozice, jiné rozméry atd.




KONCEPT VHODNY PRO KAZDOU APLIKACI!

SMX — spravny koncept pro kazdou aplikaci!

Sata O

e /

Bezpecné | / O Bezpecné
volitelné
vstupy vystupy relé /0

SMX Compact
Zakladni moduly

PLC prikazy

700 3.000

RozSifujici moduly

'SMX 100

Zakladni moduly
RozSifujici moduly

SMX 100 SN

Zakladni moduly
RozSifujici moduly

100 a s rozSifujicimi moduly vSech

Salo Motion | ®

=
L]
=
s
: Pristroje ve velikosti a rozsahu pro kazdy ukol Snadné programovani a nastaveni parametru
. " - PR
- (Sl salbdtl e Kompaktni zafizeni se 14 bezpe¢nymi safeloge | e  UZivatelsky privétivé logické
' vstupy a az 7 vypinacimi kanaly e programovani bezpecnostniho fidiciho
i *  Moduly rozsitujici vstupy/vystupy pro &31 . systému
kit - v8echny typové fady SMX e * Parametrizace aplikaénich modull
== pomoci systému SafePMT®
i ] Bineétné VStUS y/vyS:Upy PelZitile Implementované technologické funkce
; jako vstupy nebo vystupy ! 2 L
/ * Bezpeéné vstupy/vystupy pouzitelné s orientované na normy a praxi
il Fidicimi jednotkami SMX typové fad
; Ij ridicimi jedno yp y

Bezpecnostni funkce pro monitorovani

typovych rad ey W polohy
.. | * Rozhrani pro v§echny standardni
. @“@ technologie snimacu
saemenon | © Bezpecnostni funkce pro monitorovani
.,.““ rychlosti, sméru a klidového stavu
ek 1 ¥ . P
== | * Bezpecnostni funkce pro analogové
(M@ procesni hodnoty

Aot

Rozhrani pro vS§echny standardni
technologie snimacu



Od jednoduché bezpecénostni logiky vstupl a vystupl pro Pomoci komunika¢nich moduld Ize produktovou rfadu

menSi stroje a zafizeni, pfes ovladaci bezpe€nostni fidici SMX snadno a bez problému integrovat do standardniho
systémy stfedné velkych stroju s az 230 vstupy/vystupy a prostredi fidici jednotky. Zajisténi bezpecnosti bude bez
12 osami az po komplexni feSeni s 1000 vstupy/vystupy a problému integrovano do celého Vaseho systému.

40 fizenymi moduly a stejnym poctem pohonl — SMX
nabizi efektivni FeSeni kazdého pozadavku.

Sals Mation Slate Mation [rovpmy - Hor-Sale

o
P it B I

Monitorovani rychlosti Monitorovani polohy Rozsireni Standardni  Bezpecnostni rozhrani
osa rozhrani funkce rozhrani rozhrani

Slave Master

"

L]

a

]

Pristroje ve velikosti a rozsahu pro kazdy ukol Snadné programovani a nastaveni parametru -

= ]

wossw s © Kompaktni systém SMX a rozsifitelny non-sale | ®  Rozhrani primyslové sbérnice pro :

- SMX100 pomoci pfipojitelnych kompaktni pfistroje SMX a produktovou

= rozsifujicich moduld 3 fadu SMX100

: W d * K gispozici'jsog vé_echny bézné protokoly
primyslové sbérnice

Gale ¢ SMX100SN je decentralné rozsifitelny
pomoci SLAVE jednotek * Bezpecné rozhrani primyslové sbérnice
P * PROFisafe, openSAFETY, FSoE, SDDC




Zakladni moduly

SMX 10
SMX 10R
SMX 10A
SMX 11
SMX 11-2
SMX 12
SMX 12A
SMX 12-2
SMX 12-24

RozSirujici moduly

SMX 31
SMX 31R
SMX 33
SMX 51
SMX 52
SMX 53
SMX 54
SMX 55
SMX 57

TInkr. TTL / SINCOS / SSI / Proxi-sw

vstupy

14
14
14
14
14
14
14
14

14

12

12

12

Bezpecné |/ O

vystupy

2 HiLo
46 Hi

2 HiLo
4/6 Hi

2 HiLo
416 Hi

2 HiLo
46 Hi

2 HiLo
4/6 Hi

2 HiLo
46 Hi

2 HiLo
4f6 Hi
2 HiLo
476 Hi

2 |nkr. TTL / inkr. HTL / SINCOS / Resolver / SSI / Proxi-sw

relé

Bezpecné
volitelné
1/0

10

700
700
T00
T00
T00
T00
700
700
700

Monitorovani

bezpecné rychlosti

osy rozhrani

1 1!

1 2
2 1!
2 1
2 2t
2 i




Monitorovani
bezpecéné polohy
funkce rozhrani

1 28
2 2
2 o

Bezpecné
analogy

Rozsireni

max. 2
max. 2
max. 2
max. 2
max. 2
max. 2
max. 2
max. 2

max. 2

Sl

Standardni
rozhrani

duly SMX5x

ve spojeni s rozsifujicimi mo

CAN2.0
PROFIBUS
PROFINET

CANepen

EtharCAT

Napajeni

24VDC/2A

kladni modul

napajeni pres za

Vystup

napéti / proud

Vysoké (Hi) +
24VDC/0,25A
Nizké (Lo) -
24VDC/0,25 A
Relé 24 VDC /2 A
230 VAC/2A

24VDC/0,25A

24VDC/0,25A

Rozméry

110 x 115 x 45

110 x 115 x 67,5
110x 115x 67,5
110 x 115 x 45

110 x 115 x 67,5
110 x 115 % 67,5
110 x 115 x 67,5
110x 115x 112,5

110 x 115 x 112,5

110x 115 x 45
110x 115 x 90
110 x 115x 45
110 x 115 x 22,5
110x 115x 225
110x115x 22,5
110 x 115x 22,5
110x 115x 22,5

110x 115 x 22,5




ZJEDNODUSTE BEZPECNOST SVYCH POHONU

Rizené jednokty SMX pro bezpeéné monitorovani pohonti

Zakladni moduly
SMX 10A/SN

SMX 11/SN

SMX 11-2/SN
SMX 12/SN

SMX 12A/SN
SMX 12-2/SN
SMX 12-2A/SN

Rozsirujici moduly

SMX 31
SMX 33

T Inkr. TTL / SINCOS / SSI / Proxi-sw

vstupy

14
14
14
14
14
14

14

12

12

Bezpecné |/ O

vystupy

2 HiLa
4/6 Hi

2 HiLo
476 Hi

2 HiLo
416 Hi
2 HiLa
476 Hi
2 HiLe
4/6 Hi

2 HiLo
48 Hi

2 |nkr. TTL/ inkr. HTL / SINCOS / Resolver / SSI / Proxi-sw

relé

s R wm s S

2 =g 5

rnru.-:rmﬂﬂ"""’

Bezpecéné
volitelné
1/0

10

f

Prikazy
Fidiciho
systému

550

550

550

%

Sabs Motion
[ -_-‘-.

@
Monitorovani

bezpecné rychlosti
osy rozhrani

1 1
1 2
2 1
2 1
2 2t
2 22




Bezpeénostni slave moduly pro PROFISAFE, openSAFETY nebo FSoE, v souladu s CSN EN 13849 s rozsahem

platnosti az do Pl e nebo SIL3 / CSN EN 61508

Lokalni technologické funkce pro monitorovani pohont (max. 2 osy) a analogovych snimacu

Bezpecné provozni hodnoty, rychlost, poloha, brzdna draha nebo analogové hodnoty

Lokalni technologické funkce, které maji byt aktivovany a provadény bezpeénou vyménou binarnich dat

Rozsiritelnost az na 38 bezpecnych vstupu a 20 bezpecnych volitelnych vstupu/vystupt

Parametrizovani pres primyslovou sbérnici

Sare Mobon
e

il
-

Monitorovani

bezpecéné polohy
funkce rozhrani

1 22
2 2
2 22

Eale Anabog Miuar Byt Sate
i) | B |
Bezpecné | Rozsireni | Standardni
analogy rozhrani

2 max. 2
- max. 2
142 - PROFISAFE /
= max. 2 PROFIBLS
- max. 2 143 - FROFISAFE
¢ PROFINET
2 max. 2
/55 - F8oE
- max. 2 | EtherGAT
2 max, 2
napajeni
pres
zakladni
4 modul

Napajeni

24VDC/2A

Vystup

napéti / proud

Vysoké (Hi) +
24VDC/0,25A
Nizké (Lo) -

24 VDC/0,25 A
Relé 24 VDC/2A
230 VAC/2A

24VDC/0,25A

Rozméry

110 x 115 x 90
110 x 115 x 67,5
110 x 115 x 90
110 x 115 x 90
110 % 115 x 90
110x 115 x 135

110x 115x 135

110 x 115 x 45

110 x 115 x 45



Zakladni moduly
SMX 100-1
SMX 100-2

SMX 100-3

Rozsifujici moduly
SMX 111
SMX 111-2
SMX 112
SMX 112A
SMX 112-2
SMX 112-2A
SMX 131
SMX 131R
SMX 133
SMX 5x

1 Inkr. TTL / SINCOS / SSI / Proxi-sw

vstupy

14
14

14

12
12
12
12
12
12
12
12

12

Bezpecné |/ O

vystupy

2 HiLo
46 Hi

2 HiLo
46 Hi

2 HiLo
46 Hi

2 nkr. TTL / pFiristek HTL / SINCOS / Resolver / SSI / Proxi-sw

relé

Bezpecné
volitelné
1/0

10

Prikazy
fidiciho
systému

3.000
3.000

3.000

Monitorovani

bezpecné rychlosti

osy rozhrani

1 1!
1 2
2 1!
2 1
2 2
2 2




Monitorovani
bezpecéné polohy
funkce rozhrani

1 22
2 2
2 2

Bezpecné

analogy

Rozsireni

max. 8
max. &

max. 8

Standardni
rozhrani

Napajeni

24VDC/2A

kladni modul

napajeni pres za

Vystup

napéti / proud

Vysoké (Hi) +
24VDC/0,25A
Nizké (Lo) -
24 VDC/0,25 A
Relé 24 VDC /2 A
230 VAC/2A

24VDC/0,25A
24VDC/0,25A

Rozméry

110 x 1152 67,5
110 x 115 x 112,5

110 x 115 x 180

110x 115 x 22,5
110 x115x 45
110x 115 x 45
110x115x 45
110 x 115 x 90
110x 115 x 90
110x 115 x 45
110 x 115 x 90
110x115x 45

110x 115 x 22,5




Zakladni moduly
SMX 100-1/5N
SMX 100-2/SN

SMX 100-3/5N

Rozsifujici moduly
SMX 111/SN
SMX 111-2/SN
SMX 112/SN
SMX 112A/SN
SMX 112-2/SN
SMX 112-2A/SN
SMX 131/SN
SMX 131R/SN
SMX 133/SN
SMX 5x

1 Inkr. TTL / SINCOS / SSI / Proxi-sw

vstupy

14
14

14

14
14
14
14
14
14
12
12

12

Bezpecné |/ O

vystupy

2 HiLo
4/6 Hi

2 HiLo
4/8 Hi

2 HiLo
4/6 Hi

2 HiLo
4/ Hi

2 Hilo
416 Hi

2 HiLo
4/86 Hi
2 HiLo
4/6 Hi
2 HiLo
4/6 Hi
2 HiLo
4/6 Hi

2 HiLo
4/6 Hi

2 |nkr. TTL / pfirastek HTL / SINCOS / Resolver / SSI / Proxi-sw

relé

Bezpecné
volitelné
1/0

10

Prikazy
fidiciho
systému

3.000

3.000

3.000

Monitorovani

bezpecné rychlosti
osy rozhrani

1 1
1 22
2 1
2 1
2 2
2 2




Monitorovani

bezpecéné polohy
funkce rozhrani

1 22
2 22
2 2t

Bezpecéné
analogy

Rozsireni

max. 8
max. &

max. 8

Bezped-
nostni
rozhrani

Standardni
rozhrani

- EtharCAT
SMNET

Napajeni

24VDC/24

kladni jednotku

napajeni pres za

Vystup

napéti / proud

Vysoké (Hi) +
24VDC/0,25A
Nizké (Lo) -
24 VDC/0,25 A
Relé 24 VDC /2 A
230 VAC/2A

24VDC/0,25A

24VDC/0,25A

Rozméry

110x 115 x 90
110 x 115 x 135

110 x 115 x 202,5

110 x 115 x 67,5
110 x 115 x 90
110 x 115 x 90
110x115x 90
110 x 115x 135
110 x 115 x 135
110 x 115 x 90
110 x 115 x 135
110 x 115 x 90

110x115x 22,5




PRODUCTS

Bottgerstrasse 40 / D-92637 Weiden / tel.: +49 961/4 82 44-0 / fax: +49 961/4 82 44-43
e-mail: contact@bbh-products.de / www.bbh-products.de

Zastoupeni pro CR a SR:

SYSTEMOTRONIC HybeSova 38, CZ — 602 00 Brno / tel.: +420 538 707 111
e-mail: sale@systemotronic.cz / www.systemotronic.cz
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